Guardian Ill Cablage et installation sur le terrain
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Remarque : Les composants de la carte
de relais réelle peuvent différer en
fonction du modéle d’enregistreur.
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Mise sous tension

Mettre sous tension en mode PROG pour
désactiver le contréle d’alarme.

Ce mode permet d’effectuer un réglage fin des
capteurs sans enregistrer d’alarme.

Une fois les capteurs réglés, mettre I'appareil en mode
RUN - le systéme attend la fin du lavage de cuve avant
que le mode de contrdle du systéme soit activé.
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Levier de déclenchement

Conduite de lavage

Le contacteur est posé de maniére a se déclencher lorsque
le bras oscillant de la conduite de lavage est en position lait
ou lavage. La majorité des systémes comportent déja un
contacteur pour le circuit de lavage - poser ce contacteur
de telle maniére que les deux se déclenchent lors du
mouvement de la conduite.

Cuve

La pose du contacteur dépend du type de cuve. Le
contacteur est placé de maniére a détecter la position
de la poignée de vanne de la cuve. Lorsque la vanne est
ouverte, le contacteur doit ouvrir le circuit.
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Avant d’effectuer le réglage fin, monter les capteurs de moteur sur les
boitiers de moteur. Les moteurs ne doivent pas étre en marche durant
les réglages. Une fois que les capteurs sont posés, mettre
I'enregistreur en marche. Veiller a suivre la procédure de « Mise

sous tension ». La sensibilité peut étre réglée en suivant la procédure
ci-dessous.

— Vérifier que I'appareil est en mode programme.
— Appuyer sur la touche DEFILEMENT jusqu’a afficher « test ».

— Appuyer sur la fleche BAS pour accéder au mode de test, puis sur
DEFILEMENT jusqu'a « t In ».

— Appuyer sur la touche BAS puis sur DEFILEMENT jusqu’a « E 1xx ».
— L’écran affiche soit « E 1on » soit « E 10of ».

— Tourner le bouton de réglage de sensibilité correspondant jusqu’a la
limite entre « E 1of » et « E 1on », mais en affichant « E 1on ».

— Tourner ensuite le potentiométre d’'UN tour complet dans le sens
inverse des aiguilles d’'une montre. Ceci correspond au point de
réglage correct.

— L’écran doit alors afficher « E 1of » - un léger tapotement sur le
capteur correspondant doit faire apparaitre brievement « E 1on ».

— Une fois terminé, appuyer sur la fleche BAS pour passer au réglage
du capteur E2, suivant la méme procédure.

— Une fois terminé, appuyer sur la fleche BAS pour passer au réglage
du capteur E3.

Pour finir, appuyer sur la fleche HAUT pour quitter le menu TEST.

Pose du capteur de conductibilité de la
cuve et de la conduite de lavage

Capteur de conductibilité
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Conduite de lavage
La sonde se pose typiquement au niveau du coude du
bras oscillant de la conduite.

—

Connecteur rapide

~~— Cuve
Raccord La sonde se pose typiquement soit entre le moteur de
*_ lavage et I'entrée de la cuve, soit sur le bras oscillant
au-dessus de la cuve.
Sonde
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La sensibilité du circuit de conductibilité de la cuve et de la conduite de lavage fait I'objet d’un étalonnage

« grossier » a l'usine. Il est conseillé de tester d’abord ces réglages. Si le stylet ne se déclenche pas
correctement, affiner le réglage de la maniére suivante :
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Matériel : Petit récipient d’'EAU
Petit récipient de SOLUTION DE LAVAGE
(préparée a la bonne concentration)

— Vérifier que I'appareil est en mode programme.

— Appuyer sur la touche DEFILEMENT jusqu’a afficher « test ».

— Appuyer sur la fleche BAS pour accéder au mode de test, puis sur DEFILEMENT jusqu’a « t In ».
— Appuyer sur la touche BAS puis sur DEFILEMENT jusqu’a « CoPx ».

— L’écran affiche soit « CoPO0 » soit « CoP1 » - ceci correspond au CAPTEUR DE CONDUITE.

— Placer le capteur de CONDUITE dans le récipient de solution de LAVAGE - immerger de maniere a inclure le
raccord et la sonde.

—Il'y a un court délai d’environ dix secondes, afin d’éliminer les effets de pointes d’air, avant la commutation.

— Si I'écran affiche CoP1, tourner le bouton de sensibilité d’'/, tour dans le sens inverse des aiguilles d’une
montre, attendre dix secondes environ et répéter jusqu’a ce que I'écran affiche CoPO0.

— Tourner le bouton dans le sens des aiguilles d’'une montre, attendre dix secondes et répéter jusqu’a ce que
I'écran affiche CoP1.

— Tourner ensuite le bouton de sensibilité de cing tours dans le sens inverse des aiguilles d’'une montre - ceci
régle la sensibilité a la concentration de la solution lavante plus haut que celle de I'eau pure mais en dessous de
la solution maximale.

— Tester dans le récipient d’EAU pure pour vérifier que la sensibilité est réglée suffisamment haut pour que seul
CoP0 s’affiche.

— Une fois terminé, appuyer sur la fleche BAS pour passer au réglage de « Cotx » (cuve), suivant la méme
procédure.




